INSTRUKCJA
BEZPIECZENSTWAI HIGIENY PRACY
PRZY OBSLUDZE ROBOTOW PIONEER P3-DX

Dla zapewnienia wtasciwego bezpieczenstwa pracy oraz ochrony robotéw przed uszkodzeniem nalezy prze-
strzega¢ ponizszych wytycznych.

WARUNKI DOPUSZCZENIA UZYTKOWNIKA DO CWICZEN

1. Zaliczenie odpowiedniego instruktazu: przeszkolenia bhp i p.poz., zapoznanie si¢ z instrukcjami ob-
stugi.
Znajomos¢ ogblnych zasad dziatania robotow mobilnych.

3. Umiejetnos¢ programowania w obiektowych jezykach wysokiego poziomu i/lub jezykach skrypto-
wych.

4. Umiejgtnos¢ postugiwania si¢ systemem Linux.

CZYNNOSCI PRZED ROZPOCZECIEM CWICZEN

1. Upewni¢ sig, ze na komputerze prowadzacego uruchomione jest oprogramowanie pozwalajace na
prace robotow i ich awaryjne zatrzymanie.

2. Wlaczy¢ przydzielonego przez prowadzacego robota Pioneer P3-DX za pomoca znajdujacego si¢ na
boku robota przelacznika zasilania, przesuwajac go do pozycji ON.

UWAGA: Uzytkownik uruchamiajacy robota powinien przed dokonaniem tej czynnoS$ci
sprawdzi¢ dokladnie, czy jego uruchomienie nie grozi wypadkiem.

3. Uruchomi¢ znajdujacy si¢ na robocie Pioneer P3-DX komputer poktadowy, za pomoca umieszczo-
nego na obudowie komputera przycisku zasilania.

4. Po uptywie okolo minuty robot za pomoca sygnalu dzwigkowego powinien zasygnalizowaé goto-
wos$¢ do pracy, slyszalna powinna by¢ rowniez praca sonarow.

5. Zauwazone w trakcie zalaczania robota usterki i uchybienia zglosi¢ natychmiast prowadzacemu.
6. Uruchomi¢ na lokalnym komputerze stacjonarnym program pozwalajacy na awaryjne zatrzymanie
robota, wydajac polecenie

roslaunch safety user plugin user plugin.launch lang:=pol

(pominigcie argumentu 1ang spowoduje uruchomienie interfejsu programu w jezyku angielskim).

7. Na panelu uzytkownika uruchomionego programu wybra¢ przydzielonego do pracy robota i zezwo-
li¢ na jego operowanie naduszajac przycisk ,,0dblokuj robota”. Jesli nie jest to mozliwe, przyczyna
zostanie uwidoczniona w oknie z historig komunikatow.

8. W celu rgcznego przemieszczania robota nalezy odlaczy¢ naped jego kot. Mozna to zrobi¢ za pomo-
cq przycisku ,,Roztacz sprzgglo” na panelu uzytkownika, badz biatego przycisku na panelu robota.

9. Prowadzacy ustala przestrzen robocza dla robotow, w ktorej moga one bezpiecznie operowac nie
wchodzac w kolizje z uzytkownikami oraz elementami wyposazenia laboratorium. Minimalna odle-
glos¢ przestrzeni roboczej od stanowisk komputerowych nie powinna by¢ mniejsza niz 1m.

ZASADY I SPOSOBY BEZPIECZNEGO WYKONYWANIA CWICZEN

1. Podczas pracy z robotami Pioneer P3-DX zaro6wno uzytkownicy jak i prowadzacy musza mie¢ uru-
chomione programy stuzace do awaryjnego zatrzymywania robotow.

2. Przed uruchomieniem opracowywanego programu sterujacego ruchem robota nalezy zweryfikowac
jego poprawnos¢ na symulatorze.

3. Nalezy obserwowac¢ ruch robota podczas realizacji ¢wiczenia.
Nalezy zatrzymac robota przed dokonaniem zmian w programie sterujacym jego ruchem.

5. Zabrania si¢ modyfikowania oprzyrzadowania robotéw oraz podlaczania do nich nieautoryzowanych
urzadzen.



Zabrania si¢ sterowania robotami innymi niz przydzielone przez prowadzacego do prowadzenia za-
jec.

Zabrania si¢ operowania robotem poza ustalona przestrzenia robocza.

Zabrania si¢ kierowania ruchem robota w sposéb powodujacy kolizj¢ z innymi obiektami.

CZYNNOSCI PO ZAKONCZENIU PRACY

Wylaczy¢ komputer poktadowy robota za pomoca znajdujacego si¢ na obudowie komputera, pod-
swietlonego na niebiesko przycisku zasilania,.

Po wylaczeniu si¢ komputera pokladowego robota (zgasnie pod$wietlenie przycisku zasilania),
wylaczy¢ robota za pomoca znajdujacego si¢ na jego boku przetacznika zasilania, przesuwajac go do
pozycji OFF.

Wylaczy¢ programy stuzace do awaryjnego zatrzymywania robotow.

ZASADY POSTEPOWANIA W SYTUACJACH AWARYJNYCH

W przypadku niebezpieczenstwa uzytkownik powinien zatrzymac¢ awaryjnie robota naciskajac przy-
cisk ,,Zatrzymaj robota” na panelu uzytkownika.

W przypadku niebezpieczenstwa, lub gdy zajdzie potrzeba wejscia w przestrzen robocza robotow,
prowadzacy powinien zatrzymac awaryjnie wszystkie roboty naciskajac przycisk ,,Zatrzymaj roboty”
na panelu prowadzacego. Ruch robotow bedzie zablokowany do czasu ponownego nacisnigcia przez
prowadzacego przycisku ,,Odblokuj roboty” na jego panelu.

Robot zostanie awaryjnie zatrzymany, gdy zblizy si¢ do przeszkody na odlegto§¢ mniejsza niz 75
cm. Prowadzacy, za posrednictwem swojego panelu moze zmieni¢ t¢ odlegtosé, co nie jest jednakze
zalecane i co czyni on na wlasna odpowiedzialnosé¢.

Robot zostanie awaryjnie zatrzymany, gdy odstep czasu pomigdzy kolejnymi komendami ruchu be-
dzie wigkszy niz 1s.
Uruchomienie robota po awaryjnym zatrzymaniu, w zalezno$ci od jego przyczyny wymaga:
® nacis$nigcia przycisku ,,Odblokuj robota” na panelu uzytkownika,
® nacisnigcia przycisku ,,Odblokuj roboty” na panelu prowadzacego,
® przeniesienia robota w bezpieczne miejsce,
® wystania komendy ruchu.
Bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym.

Drobne zranienia lub skaleczenia opatrzy¢ korzystajac z apteczki pierwszej pomocy, w powazniej-
szych przypadkach udac¢ si¢ do lekarza zgltaszajac niezwlocznie zdarzenie prowadzacemu.

Opracowat

28-02-2019 Mariusz Janiak
28-02-2019 Aleksandra Grzelak

(data i czytelny podpis)



